
 

บทคัดย่อ 

ระบบเครือข่ายหุ่นยนต์เคล่ือนท่ีอัจฉริยะประเภทยานน าวิถีอัตโนมตัิในรูปแบบหุ่นยนต์เคล่ือนท่ี  

(Mobile Robot) นัน้ จะช่วยเพิ่มศักยภาพในการลดค่าใช้จ่ายส าหรับปฏิบัติงาน นอกจากนีย้ังเพิ่ม

ประสิทธิภาพในระบบขนส่งในโรงพยาบาลขนาดกลางอีกด้วย โครงการวิจยัฯ นีใ้ช้ยานพาหนะกึ่งอตัโนมตัิ

ดงันัน้ จึงมีการอภิปราย ถึงเพิ่มประสิทธิภาพ ลดค่าใช้จ่ายในการด าเนินการต่างๆ ด้วยการใช้หุ่นยนต์

เคล่ือนท่ี ผลลพัธ์จากการศกึษาโครงการดงักล่าวนี ้ยงัผลให้เพิ่มความเข้าใจในการขนส่งยาในโรงพยาบาล 

นอกจากนีก้ารตรวจสอบว่าหุ่นยนต์เคล่ือนท่ีอจัฉริยะประเภทยานน าวิถีอตัโนมตัินัน้สามารถท างานได้ตรง

ตามประสิทธิภาพท่ีต้องการในขณะท่ีใช้งบประมาณได้อย่างมีประสิทธิภาพ ระบบยงัแสดงการท างานเพ่ือ

การแพทย์และเภสชักรรม โดยหุ่นยนต์สามารถช่วยลดระยะเวลาในรอบการท างานและสามารถขนส่งได้

หลากหลาย โดยเฉพาะอย่างยิ่งผลการจ าลองท่ีแสดงการปฏิบตัิงานของระบบเครือข่ายหุ่นยนต์เคล่ือนท่ี

อจัฉริยะประเภทยานน าวิถีอตัโนมตัทิัง้ในระดบัห้องปฏิบตักิารและสถานการณ์จริงในโรงพยาบาล 



 

Abstract 

An auto-guided vehicle (AGV) in the form of mobile robot holds the potential for 

decreasing operating cost while improving delivery performing mid-size hospital delivery 

system. This project would show and discusses the use of auto-guided vehicle to improve 

efficiency, decrease cost, and to show the performance tradeoffs related to the installation and 

use of a mobile robot within mid-size hospital. This project gains the results of this study enable 

a better understanding of the delivery and transportation requirement of mid-sized hospital. We 

examine how an auto-guide vehicle (AGV) is able to meet the performance requirements of the 

system while maintaining cost efficiency. We also show that for clinical use and pharmaceutical 

department. The robot is able to achieve significant performance gains in terms of turnaround 

time and delivery variability. Specifically, the simulation results indicate that using auto-guided 

vehicles (AGV) to perform both clinical laboratory and real situation in Hospital.  
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