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บทคดัย่อ 

 

        ในงานวจิยัน้ีเราสนใจในการหาเงือ่นไขทีเ่พยีงพอของการการนัตเีสถยีรภาพของตวั

ควบคุม แบบ H-infinity สาํหรบัเครอืขา่ยระบบประสาทแบบเวลาต่อเน่ืองทีม่ตีวัหน่วงแปรผนั

ตามเวลาทีข่ ึน้กบัพารามเิตอรแ์ละมตีวัหน่วง นอกจากน้ีจะไดป้ระยกุตใ์ชผ้ลการวจิยัทีไ่ดร้บัใน

การศกึษาปญัหาตวัควบคุมบางระบบอกีดว้ย 

 

     คาํหลกั : การการนัตเีสถยีรภาพเชงิเสน้กํากบั/ แบบจาํลองขา่ยงานระบบประสาทโฮปฟีลด์/  

                 ฟงักช์นัไลยาปนูอฟ/ ระบบเชงิผลต่าง/ อสมการเมรกิซ์ 

 

Abstract 

 

      In this research, we are interested in finding sufficient conditions for guaranteed 

cost control for neural networks with interval time-varying delay of certain parameter 

dependent differential equations and difference equations with delays. Moreover, we 

applied the obtained results to study certain controller’s problems. 
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