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 ในงานวจิยัน้ีไดศ้กึษา การควบคุม H∞แบบจาํกดัเวลา  สาํหรบัระบบไม่เชงิเสน้ทีม่ตีวัหน่วง

ขึน้กบัเวลา ซึง่ไดอ้าศยัการปรบัปรุงฟังก์ชนันลัของไลปนูอฟรวมกบัเทอมของการอนิทกิรลั การ

ประยุกตใ์ชเ้มตรกิซบ์นเงือ่นไขแบบนูนกําลงัสอง รวมกบัอสมการของเวอรท์งิเจอร ์ และการใช้

ประโยชน์จากอสมการอนิทกิรลั เราไดส้รา้งเงือ่นไขทีพ่อเพยีงสาํหรบัขอบเขตของการจาํกดัเวลา โดย

งานวจิยัน้ีเป็นการปรบัปรุงทาํใหผ้ลลพัธท์ีไ่ดเ้กดิการหยดืหยุ่นของเงือ่นไขมากขึน้ กล่าวคอื ขอบเขต

บนของอนุพนัธข์องตวัหน่วงกวา้งขีน้และไม่จาํเป็นตอ้งน้อยกว่า 1 หลงัจากนัน้เราไดอ้อกแบบตวั

ควบคุมแบบ H∞  ยอ้นกลบัสาํหรบัระบบ ซึง่แสดงในเทอมของอสมการเมตรกิซเ์ชงิเสน้ และใน

ตอนทา้ยของการวจิยัเราไดแ้สดงตวัอย่างการนําไปใชป้ระโยชน์และประสทิธภิาพของผลลพัธท์ีไ่ด ้
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 In this manuscript, we consider the finite-time H∞  control for nonlinear systems with 

time-varying delay. With the assistance of a novel Lyapunov-Krasovskii functional which 

includes some integral terms, a matrix-based on quadratic convex approach, combined with 

Wirtinger inequalities and some useful integral inequalities, a sufficient condition of finite-time 

boundedness is established. A novel feature presents in this paper is that the restriction which 

is necessary for the upper bound derivative is not restricted to less than 1. Further a H∞  

controller is designed via memoryless state feedback control and a new sufficient conditions 

for the existence of finite-time H∞state feedback for the system are given in terms of linear 

matrix inequalities (LMIs). At the end, some numerical examples with simulations are given to 

illustrate the effectiveness of the obtained result. 
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